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1 Smart Plan

1.1 Popis funkce

Smart plan je hlavnim pfepinac¢em pro inteligentni analyzu, jako jsou funkce "Detekce obliceje", "Tepelna
mapa", "IVS", "Pocitani lidi" a podobné. Prislusné inteligentni funkce mohou byt spustény po zapnuti
Smart plan.

Krok 1

Vyberte “Setup > Event > Smart Plan”. Systém zobrazi rozhrani “Smart Plan”, Které je uvedeno v tabulce
Tabulka 1-1.

Camera Smart Plan
MNetwork

» Face Deteclion
Relrash

» Haal Map
» Alarm
» Abnormality

Storage

System

Intermatiaon

Tabulka 1-1 Smart Plan

Krok 2
Kliknéte na “Save” pro dokonceni konfigurace Smart plan.

2 Pogitani lidi

2.1 Popis funkce

Funkce pocitani lidi spociva ve vytvareni statistik a analyz o vstupni a vystupni situaci lidského toku ve
vymezené oblasti, mize vyhledavat tok lidi, vyhodnotit a vytvofit repot v ramci roku, mésice nebo na konci
dne po odchodu klientd.
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2.2 Pozadavky na testovanou oblast

2.2.1 Pozadavky na smér pocitani

Oblast pocitani musi €elit sméru proudéni pfimo (smér pohybu prichozich musi byt relativné rovhomérny,
aniz by byl zamotany, viz Obrazek 2-1

&=11-23 16:09:53

! L W AL o LB e = :

] L i A ; i LU 5 e

n , | L L ! i
Obrazek 2-1 standartni oblast pocitani lidi

2.2.2 Pozadavky na oblast

1) Uijistéte se, Ze v pohledu neni zadna pfekazka, zkuste vybrat pozadi s jednoduchou strukturou, jako
je podlaha nebo zed;

2) Snazte se vyhnout komplikované oblasti s ¢astymi zménami svétla, podsvicenim a pfimym svétlLm;

3) Nevhodné aplikaéni oblasti
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pfimy pravidla algofitm[]

2015-10-09 20,

y

1

Oblast j[
blokovala
3 |Blokovari | ocovad
statistika [T
Uspésra
Kam(Ta jiJ
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2015-09-10 17:30:37
Holizotalli I ]
] Cil ju pfilis maly,
vzdal[ost o
oFilia [0z zpusobi urik
5 drtikliatrd
dalrko, atty
. [Izapocitali
hlava j[] .
— . objrktrL
pFilis mala.
2015-10-09 20 D3
Pokyti S(éla jlprilis
5 prLklOCi Siloka, hlava j[
[0zsah mala, urik
statistiky drtrkri.
2016-01-20 11.31:15
Zmélajaslla o
stilj0 pfilis
Vilka vllka,
7 zméla [ozpoz[avali j[|
svétla ovlivi gl o,
pocitali lidi jr1tim
vllifTJovliviglo.

Obrazek 2-2 Nevhodné scény pro pogcitani lidi

Poznamka: Bude mit velky vliv na pocitani osob pokud kameru nedokézeme nainstalovat strikiné podle

pozadavk( nebo pokud nebude pozadavkim vyhovovat kvalita obrazu.

2.2.3 Pozadovana vyska

1) ValiHfolal (vySka H > 2.8 metru): vari-focal se doporucuje pro statistické pocitani lidi

2) Plvla ohliskova vzdalllost (polzlolil T tacli poditali):

Rozliseni f(mm) H(m)
2MP 2.8 2.8
2MP 3.6 3
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2.2.4 Pozadavky na Sirku pokryti

Doporucuje se, aby Sitka vystupu a vstupu byla v rozmezi 3 metrQ, doporu€ujeme instalovat dvé nebo
nékolik kamer, aby se statistika pocitani lidi pocitala pro vstup, jehoz Sifka je vétsi nez 3 metry.

2.2.5 Pozadavky pro stropni montaz

Zafizeni je instalovdno pfimo nad vstupem a vystupem, tvofi svisle 90 ° mezi Uhlem objektivu a
horizontélem. Je tfeba upravit ohniskovou vzdalenost pro kameru s proménnym ohniskem:

Rozligeni Sitka ramen
12807960 Approx. 280px
1920*1080 Approx.420px
2048*1536 Approx. 448px
256071440 Approx. 560px

2.3 Konfigurace

2.3.1 Sitova nastaveni

Log in web — Setup — Event — People Counting (viz Obrazek 2-1)
People Counting I

Lans Direction Vertical |=
Fube Bame MumberStat

Dvescsary AsH [=]
Flerwrade Alarm

Enter Humber 10

Lezawe hurmbsbr 5

Stranded Numiber 5

e ] e

Regord Deiay 10 Second (10~300)
Reefay-out [E] 2
Alarrm Detay 10 Second (10-300)
Send Emisl
PTZ

4| Snapshat

[ ooma |[ wen J[_sem

Obrazek 2-1 Konfigurace Pocitani lidi

9



@hua IPC |1t lligr Tt FITTtiol's Op! Tatio” Gid(]

2.3.2 Nastav(ni plavid(l

ObL L& plati, zU plavidlo jlvyk(Isl[I'o [plostf d platok ] vstiplla vystlpl] Sifka obdél iklIplavidla ma
byt Sif8i (T2 vstlp a vystip, vySka obdélik] pravidla ma byt vétsi (1 Z vyrhozi mill Castavila vyska
obj ktllv systém(](viz Oblaz[ k 2-2).

Obrazek 2-2 Pravidla nastaveni Pocitani lidi

2.3.3 Rpolt

Typ [poltu: SloLplLovy glaf a alovy glaf.
Expolt Iz[ [ozit viifolmat: .bmp, .[sv

T

Report Type | Day E|

Start Time | 2017-08-07 TF 00 - 00: 00 | EndTime |2017-08-07 |

13 - 00 - Q0 |

Flow Direction Enters Exits Display Number Report Type @ Bar Chart © Line Chart

‘ Search ‘ ‘ Expart |

Obrazek 2-3 Report pogcitani lidi

10
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Obrazek 2-4 Sloupcovy graf hlaseni

20150413 00.0000 - 20150413 15:00:00

Obrazek 2-5 Carovy graf hlaseni

2.4 Upozornéni

1) Vytvorfte v ramci testl realné statistiky se po¢tem vstupl a odchodl ve vyznagené ¢asti obrazku.

2) ZmenSete rozsah pixell, pokud jsou statistiky vét§i nez skutecna ¢&isla, v opaéném pfipadé zvyste
pocet pixeld.

3) Obnoveni nastaveni rozhrani: data vstoupeni a opusténi v OSD budou vymazéna, data v reportu vSak
nebudou vymazana. Strategie resetovani poctu lidi je: reset po 0.hodiné, ruéni reset, zména ¢asu
systému, a reset nasledujici den.

4) Maximalni kapacita dat reportu je 1 rok (Poznamka: v HDBW4231F-MPC mize byt uloZzen pouze 1,5
mésice), cyklické automatické mazani po naplnéni kapacity.

5) Statistické udaje se vymazou, pokud je hardware obnoven do defaltnich hodnot.

11
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3 Funkce Stereo Vision People Counting

3.1 Popis funk[ ]

ZalozTé [a algolitm1 d[p I[allily, CmozAiljC pfs[&jSi alalyz(ldat statistik []tok(1lidi pocitalyh v
vym(z( 1 oblasti. Kli[ 't si muzlplohlédiblt [Tpolt o poctilidi, kt[ 1y ji sl stavovalljako [0¢[ i, mésiClia
dI00 vypis.

3.2 Pozadavky na t[ stovanou oblast

3.2.1 Pozadavky na vybélja instalali mod(lu

PolZit[ 1y mod[l: HDW8341X-3D

@hua

Obrazek 3-1 HDW8341X-3D

ICstalaCli pozadavky: 2.2 mt1I < vySka H < 5 mtT]
|

B,
}-;;,\?U-QU

Obrazek 3-2 Priivodce instalaci

3.2.2 Pozadavky na s[ énar

ObjLktiv zafiz[ i jIs vodolovLym povilh{m v Ghl[J90 ° (Cocka jilstalovala vLitikal[ & dol), svétlo v

12
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s é[ @ jlldostatL €[ € a stabilli, smé[tok[lidi j[Jodshola doll, bz ploplétali, Ljistétl]s[} z[]oblaz [
zallo[ &[] pfLdmeéty, lidska [am[_a m(si byt z[Ila v oblaz[]- vysl_dky pfi tomto zpUsobLlilstalall1bldol]

TIPS

Priklad standaltni instalacni s(ény:

Enters,

2017-12-18 11:03:20

Obrazek 3-3 Standartni scéna pocitani lidi

Spatné priklady instala s ény

SN Popis Pozl'amka

Tok lidi jr7ovlivigr
Ovlivreérn z vilTIsmér,
tok[’ vyslfdrk jivazre
ovlivigrl

13
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Zmeéna jasu a

stinu je pfilis
Velké velka,
2 zmeény rozpoznavani je
svétla ovlivhéno,

pocitani lidi je tim
velice ovlivnéno.

Obrazek 3-4 Nevhodné scény pocitani lidi

3.2.3 Pozadavky na vysku a Sirku zabéru

Model: HDW8341X-3D

Ohniskova . r Maximalni monitorovany
vzdélenost (mm) Rozsah vysky (m) | Vyska instalace (m) rozsah (m)
2.2 1.10
2. 2.2-3.
8 35 3.5 4.30
3.5 2.60
3.6 3.5-5.0 5.0 510

Volba poctu zafizeni a specifikace instalace

1) Je tfeba instalovat pouze jedno zafizeni v ramci maximalniho rozsahu sledovéani podle vy$e uvedené

tabulky.

Obrazek 3-5 Instalace pouze jednoho zarizeni

14
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2) Je tfeba nainstalovat dvé ¢i nékolik zafizeni, pokud jsou v rozsahu maximalniho rozsahu sledovani
kamery.

Obrazek 3-6 Instalace nékolika zacFizeni

3.3 Konfigurace

3.3.1 Sitové nastaveni

Krok 1
Povolte pocitani lidi v smart plan, a poté provedte pfisluSsna nastaveni u pocitani lidi. Operace jsou

zobrazeny nasledovné:

Camera Smart Plan
Network

» Video Detection

» Audio Detection e 8 @
T

Stereo

Step 1: Select people

People Counting 2 :
counting in the smart plan.

Refresh Save Step 2: Click "Save".

Face Detection

Heat Map

Obrazek 3-7 Povoleni pogcitani lidi v Smart Plan

Krok 2
Konfigurujte podle odpovidajicich pravidel a parametru:

15
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Camera People Counting | Calibration Config jPeople Counting Repor}

REtR Rule People Counting|[~ | [¥] Enable

|In Area Mo,

> Video Detection e un: Peaple Counting -

> Audio Detection TR = U 5
Smart Plan Max Height 230 | Centimeter (0~300)

Min Height 1100 Centimeter (0~200}

>
> 5 oso
> Alarm Flowrate Alarm
> Abnormality Enter MNao. 0

Storage Leave Mo 0

system Standed Ma. [0
Information -

[l Record

Cramon @2

Alarm Delay |10 Sec. (10~300)
[T send Email

[¥] Snapshot

Default | | Refresh | | Save

Obrazek 3-8 Konfigurace pocitani lidi

Popis klicovych konfiguracnich parametrud je uveden takto:

Sensitivity: Je tfeba zjistit stupen citlivosti objektu, ¢im vétsi je hodnota, tim citlivéjsi je, tim vys3i je mira
detekce, ovdem 8ance na faleSnou detekci roste umérné s citlivosti;

Max detection height: objekt nebude detekovan, pokud objekt pfekro€i nastavenou vysku

Min detection height: object nebude detekovan, pokud bude objekt nizsi nez nastavena vyska

3.3.2 Konfigurace kalibrace

Vstupte do “People Counting” rozhrani, vyberte “Calibration Config” a potom provedte nastaveni podle
krokd uvedenych na Obréazek 3-9:

Camera People Counting [JCalibration Config|People Counting Reporf

Network

Installation Height 341 | Centimeter (0-1000)

Installation Angle 72.8972702026367 | (0~30)

> eo Detection

> Audio Detection T |I e ||
» Smart Plan

Step 6: Check
height and angle

Step 5: Click 'Save"

after calibration box

> Slereo

is drawn.

> Alarm
> Abnormality
Storage

System

Information =

Step 4: Calibrate again,

draw calibration box

Step 3: Clear calibration

box

Obrazek 3-9 Konfigurace kalibrace

16
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Krok 1: Kliknéte “Clear”;

Krok 2 : Kliknéte “Ground”;

Krok 3: Kliknéte “Save”;

Krok 4: Tato oblast automaticky zobrazi vySku a Uhel kamery.

Poznamka: Kalibrace je v pofadku, pokud realnd vySka a uhel zobrazeni kamerou odpovida cCiselné
hodroté;

3.3.3 Konfigurace pravidel

Pravidla kresleni oblasti toku navstévnikd a pocitani lidi:

1) Je potfeba nakreslit uzavienou oblast pro pravidla toku navstévniku a pocitani lidi; Rozdil jL v tom,
Ze potrebuje jen nakreslit dal§i smér pro tok navstévnikd, ktery se pouziva k odliSeni sméru vstupu a
vystupu.

2) Linie miZze byt nakreslena zleva doprava, smérem tvafemi dolu pfi kresleni sméru toku navstévnika.
3) Linie miZze byt také nakreslena zprava do leva, tvafemi smérem nahoru k toku navstévnika

4) Pravidlo je nakresleno ve stfedu obrazu.

5) Ve scéné kde je instalovano pouze jedno zafizeni: délka musi prekrocit Sifku cesty pfi kresleni

pravidla.
6) Co se tyCe scény, kde je instalovano dvé nebo nékolik zafizeni: nelze se vyhnout pfesahujici oblasti

mezi kamerami pfi kresleni fadku pravidel, muze se pokusit vyhnout se pfekryvajicimu se prostoru
pomoci kresleni délky ¢ary pro pfilehlé kamery podle skute¢nych statistik

Camera People Counting | Calibration Config |People Counting Report
Network

Rule | People CountlngE [¥] Enable
> Video Detection Parameter Setup
e : : -
> Audio Detection SRRSH =] D 5
> Smart Plan Max Height 230 _Cemimeter (0~300)
> Stereo Min Haight 100 Centimeter (0~200)
> HeatMap 7] 0sD
> Alarm Flowrate Alarm
> Abnormality Enter No U
Storage Leave No. []
System ) Standed No. [0
Yuld!. L 5
Information = iz - —
"] Record
Se tp one Record Delay |10 | Sec (10~300)
Draw Rule 7] Relay-out i_Z-i
Alarm Dela |10 | Sec (10~300)
Setp two 4
[C| send Email
[¥| Snapshot
Default | ‘ Refrash | | Save

Obrazek 3-10 Okno parametra konfigurace
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3.4 Upozornéni

3.4.1 Faktory ovliviujici vysledek statistik

1) montazni vyska pro tok navstévnikd je minimalné 2,2 m, optimalni montazni dhel je 90 ° svisle smérem
dolu;

2) Smér proudéni lidi musi byt kolmy k linii kamery;

3) Monitorovana oblast musi byt pod kamerou;

4) 'V inteligentnim algoritmu se vyskytuji faleSné detekce, citlivost a faleSné detekce tvofi pfimy pomér,
¢im vys3&i je citlivost, tim vyS§si je Sance na falednou detekci;

5) Kalibra¢ni vySka a Uhel nemusi odpovidat skuteéné vySce a Uhlu, muzete provadét nékolik kalibraci,
aby se vyloucilo nahodlé po(TS8[ 1, pok[stll s(]pfi kaliblali rak(Tslit vi1ky box; kol takt(jt[] plosim
poprodejni podporu, pok(d s(lablomalli data stal(1zobaz(ji;

6) Exist(j[1odsaz[ i plo sl dovali pollla objlkt;

7) Rychlost detekce inteligentniho algoritmu bude znacné snizena v €ernobilém rezimu kamery, pokuste
se jej nepouzivat pro inteligentni algoritmus.

8) Predméty (jejichz Sifka je podobna S§ifce ramen), jako je =zavazadlo, budou s vysokou
pravdépodobnosti zahrnuty do statistiky.

9) Pro Siroké vstupy nebo vystupy je nasazeno nékolik zafizeni, nelze prekryvat oblast pfekryti, muze to
zpusobit faleSné statistiky kvali délce linie pravidla sousedniho zafiz[Li;

10) Linka je umisténa ve stfedu obrazu, ujistéte se, ze stopa vstupu a vystupu je Uplna, neobjevi se nebo

nahle nezmizi;

Pocitani lidi maze ovlivnit zdrzovani osob na ¢are pravidla

Zkresleni statistiky mohou zpUsobit velké zmény v osvétleni scény

Zkresleni statistiky mdze zpusobit chiize dvou lidi tésné vedle sebe, rameno na rameni.

Smeér pohybu toku navstévnikd neni kolmy s ¢arou pravidla;

11
12
13
14
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3.4.2 Klasifikace dat pocitani lidi

Data z toku lidi klasifikujeme: Softwarové data, Hardwarové data.

Softwarova data: Jedna se o datum vstupu a odchodu, které je zobrazeno na obrazovce OSD.

Hardwarova data: Jedna se o report po tom, co pocitani lidi bézi nékolik dni, které byl zapsan do

hardwaru FLASH a bézné situaci se neztraci.

Reset softwarovych dat (s vylou¢enim hardwarovych dat):

» Nasledujici operace neodstrani hardwarovéa data statistik spoc&itanych osob:

» V OSD menu se zobrazi reset stranky, coz znamena, Ze prekryté Gdaje vstupu a odchodu pro OSD
budou vymazany, vétSinou jsou mazany ru¢né.

»  Obnoveni vychozi konfiguraci od vyrobce, vétSinou je provadéno ruéné.

» Automaticky se mazou po pulnoci, coz znamena, Zze se kazdou noc po 23:59:59 statistika vymaze a
zahgji se statistika dal&iho dne.

» Kdyz upravite €as zafizeni na druhy den, a poté jej vymazete pres OSD.

Reset hardwarovych dat:

» Plalljt0pLElive; [asldLjili oplJalllmohollvymazat statistické Gdaje o pocitani lidi z pfedchozich
nékolika dna.

» Obebrani konfigurace pfes telnet, vymaze hardwarové data, coz znamena, Ze ztrati statistické udaje
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o po¢itali lidi z pfidlhozilh "€kolika d[ 0.
» Haldwalovy [Is[t, dCmoltLjtlkiyt a stisk &t[ItlaCitko RESET [a Ciplizafiz[li - zt(ati statisti_ké udaj_
o po¢itali lidi z pfidlhozilh [€kolika dli.
Lyklus statistil kyh dat:
Maximal[i kapalita Cykl[statistiCkyCh dat ji11 fok; brdmartomatirky Cahravat data po hodirarh po dobr’
jrdrCoho okl Kapaflita statistickyh dat ji1max. 1 [ok: a to od data, kdy bylo Tkladari povoliTo, do dT]
pfistiho okl
R(s[t napaj_ni:
VypLIti Capaj i [ zpusobi ztlatlldat OSD, ali [ zplsobi zt(atl haldwalovyh dat.

4 Rozpoznavani tvare

4.1 Popis funk( ]

Jtf[ba drtfkovat, zda ji1v sCimalém oblazll [€jaka lidska tvar a maly sCimlk dtl'kovalé lidské tvarr]
poslat [la balk-[1_d alalyz[. MUz[Jodkazovat [a sLim[k, zaz[‘am, a [dalost.

4.2 Pozadavky na oblast t['stovani

4.2.1 Instala¢ni pozadavky

Kam(Ta by méla byt iCstalovara rad stfidim vstiplia vystip] jiiCstalovara v Caklor@rem mzimr], jak
jllzoblaz[ ] a oblazk 1 Oblazlk 4-1.

Obrazek 4-1 Instalace kamery

Holizo[tal i vzdal I ost mLzi kam([lo[]a molitoloval_ym obj kt[m j_d (m), vySka iCstala Il kam([ly ji1h
(m), Uhll [CatoCli kam(Cly jU a (stCplf) (U to uhll mCzi sméllm sl_dovali kamlly a vodoloviym
pov(Ih(m). Dopoll€Ljimvy[Zit [aslCdLjili tabl[Ik[] palamLtia:
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Parametry Doporuc¢ena hodnota Rozsah
Vyska h(m) 2.5 2~3
Horizontalni vzdalenost d(m) 6 4~20
a(stuperi) <15 10~15

Pokud skute¢na situace nespliiuje nastaveni doporuc¢ena v tabulce vySe, mlzete se obratit na nize
uvedenou tabulku. Zvolte nejvhodnéjsi konfiguraci parametr(i, pokud zaruéi, ze snimek obliceje je vétsi
nez 150 x 150 pixeld (v idealnim pfipadé dosahuje 200 x 200 pixeld) v rozliSeni 1080P.

Vy8ka(m) Horizontalni vzdalenost(m)
2 4~20
2.25 5~20
25 6~20
2.75 7~20
3 8~20

4.2.2 Pozadavky na odladéni

1)

Zvolte zkuSebni bod (doporucuje se zvolit zkuSebni bod, kde je dobré svétlo, snazte se vyhnout
podsviceni a boénimu svétlu), umistéte kameru na misto, které je d metrd vodorovné od zkusebniho
bodu, pevna vyska je h metrQ. (vyberte d a h podle vySe uvedené tabulky)

Osoba instalace A stoji ve zkuSebnim bodé, diva se dopfedu horizontalné, osoba instalace B nastavi
IPC; Nastavt[] uhl kam(ly, [0zsah sl[dovali, ohliskovol] vzdal(Tlost, dokld I'splli CaslCdrjili
pozadavky:

a) Lidska tvar je uprostfed obrazu a je to obraz je jasny.

b) Ujistéte se, ze Sitka obli¢eje je vétsi nez 150 x 150 pixeld v rozliSeni 1080P (zhotovte snimek pies
web rozhani kamery, pouzijte SW kreslici nastroj na kontrolu poctu pixell obrazu, vzdalenost mezi
stfedem obou oc&i musi byt vétsi nez 50 pixel)

Ujistéte se, ze vySe uvedené pozadavky jsou spinény,a pak fixujte kameru a objektiv. Instalaéni osoba
A prochazi monitorovaci misto ze vzdaleného bodu do bodu blizkého obobé instalace B, osoba
instalace B kontroluje monitorovaci obraz, aby se ujistila, ze mize pofidit snimek ostrého obrazu,
jehoz Sitka a vyska je vétsi nez 150 pixeld, ve chvili, kdy osoba A prochazi monitorovaci bod. Pokud
ano, znamena to ze instalace je UspéSna. Idealni sledovaci efekt je uveden na obrazku 4-2.
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Obrazek 4-2 Standarni zabér Rozpoznavani tvare

4.3 Konfigurace

Log inweb — Setup — Event — Face Detection, viz konfigurace nize:

ua

~ TECHNOLOGY

Camera Face Detection

Network —
- = T ——— | [¥] Enable

o Detection N L ’ Period

> Audio Detection

[¥] Face Enhancement

7] Record
Record Delay |10 | Sec (10~300)
] Relay-out @ffﬂ
> HeatMap o g " 4 : = i
L f ; Alarm Delay 10 Sec (10~300)
> Alarm v T g
I”] Send Email
> Abnormality
7 PTZ
Storage
system ! :\ " ] [7] Snapshot
: 1 Y 3 Snap Face image | Face E|

Information

TargetFiter @ MaxSize #191 * 8191 Draw Target Snap Mode |Instant Snap
©) MnSEE 0 0 | pemut ]| Remesh [ sae

Table 4-3 Konfigurace rozpoznavani tvare
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4.4 Optimized snhap - optimalizované zachyceni

Podporuje zachyceni nejlepsiho snimku obli¢eje, kdyz zvolite Optimized snap. Viz obrazek nize.

@lhua

Camera Face Detection

Network 7] Exble

> Video Detection . L Period

> Audio Detection
> e [#] Face Enhancement
Smart Plan
["] Record
: X Record Delay 10 Sec. (10~300)
> People Counting ), 'f. =3 . ] Relayeout m' 2I
> HeatMap 1] ! f =
Alarm Delay 10 Sec. (10~300)
> Alarm
[7] Send Email
> Abnormality
FEFTE

Storage

[¥] Snapshot
System :

Information s p= SRS Snap Faceimage  |Face []

Target Filter @ Max Size = 3191 Draw Target Snap Mode Optimized SnapE
i) Min8ize i | Default H Refresh || Save |

Obrazek 4-4 Optimalizované zachyceni

5 Funkce hluboké uceni tvari

5.1 Popis funkce

Na zakladé algoritmud hlubokého ueni, vezme snimek a udéla rozpoznani tvafi které se na obraze objevuii,
a na zakladé toho aktivovat pofizeni snimku, zaznamu a nebo udalost.
Aplikovatelné s témito modely: IPC-HF8242F-FD a IPC-HF8242F-FR

5.2 Pozadavky na testovanou oblast

Doporucuje se ovéfit si ze misto snimani snimku a smér snimani je vybran tak, aby se sniZilo podsviceni

obli¢eje v pribéhu dne, a az poté potvrdit umisténi instalace.

Priklady standartni instalacni scény:

1) Doporuduje se potvrdit umisténi snimku a monitorovat smér obrazu, aby se sniZila tmavost obli¢eje,
a poté potvrdit umisténi instalace.

2) Zkuste vybrat misto ve sméru od jihu na sever ve venkovnim prostfedi, snizit silné podsviceni a predni
presviceni zplsob( € sl TT € im svétl m;
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3) Priklady vhodnch mist, kde mohou byt instalovany kamery pro rozpoznavani obli¢eje: vstup do m(ta;
uprostfed dlouhého prachodu s vhodnym jasem, pfed vytah, a nad bezpeénostni dvefe kde neni
podsviceni.

Obrazek 5-1 Pouzitelna scéna pro detekce oblicejt

Priklady nevhodnych instala¢nich scén:

SN Popis Poznamka Obrazek

Pfesvicené pozadi
., a nerovnomeérné
Presvicené . ) i
1 ) svétlo ma velky
pozadi ) B
vliv na presnost
algoritmu.

Nedoporuduje se
vybrat scénu s
komplikovanym
Smér tokem lidi, ktery
2 | prdchodu osob | muze zpusobit
neni primy boéni zabér
obliceje a tim
ovlivnit
rozpoznavani.
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Prilis Siroka
scéna

Sitka monitorovani
nesmi prekrocit 3
metry, doporucuje
se pouzit vice
zafizeni, pokud
presahuje 3 metry.

4 | Tmava scéna

Rozpoznavani je
ovlivnéno v
tmavém prostfedi,
doporuduje se
kompenzace
extermin svétlem.

5.3 Instalac¢ni pozadavky

Nainstalujte kameru pro rozpoznani obli¢eje 7-10m od mista snimani, montazni vy§ka musi byt mezi 2,5m

a 3m; zafiz[ i msi mifit na stf(d pfirhod(}

Vyberte vhodny objektiv podle umisténi snimku:

Umisténi snimku (m) Vyska(m) Objektiv Model Depresni Uhel
(mm) (Stuperi)

5 2 10.5~42 DH-PLZ21C0-D 13°£3°

7 2.5 10.5~42 DH-PLZ21CO0-D 13°43°

8 2.8 10.5~42 DH-PLZ21C0-D 13°43°

9 3 10.5~42 DH-PLZ21CO0-D 13°13°

12 3.5 15~75 DH-PFL1575-A12D 13°£3°

Poznamka: Sitka zabéru nesmi prekrogit 3 m, itka zabéru odpovidajiciho IVS-7500 nesmi piekrogit 3 m
(8ifka oblieje v pixelech musi byt 120 pixeld a vice).

5.4 Odladéni pozadavku

5.4.1 Priprava odladéni

Upozornéni:

1) Uijistéte se, ze program testovaného zafizeni je pfed ladénim aktualizovany, GDP muze zvolit "Typ
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programu" podle modelu, a dle typu aktualizace: baseline, general revised. Je tfeba mit aktualizaci s
nejnovéjsSim datem.

Odladéni zafizeni vyzaduje nastavit rizné parametry podle riznych scén, pro nékteré scény potrebuje
dvé rlizné konfigurace pro realizaci, coz je mozné fesSit konfiguraci pfepinace kalendard, ktera je
zobrazena nasledovné:

CETa T

Profile Management (=) Normal ) Full Time @ Schedule
> Video
> Audio = "
Network - E
0:00 4:00 2:00 12:00 16:00 20:00 24:00

Event

Storage @ Day B Night

Sy =tain . | Default | | Re_fresh | | Save |

Obrazek 5-2 Sprava profill

Aktivujte reZim rozpoznani tvare:

Rezim rozpoznavani tvarfi je zapnut nasledovné (rozpoznavani obliCeje je povoleno, coz automaticky
aktivuje prepinani parametrd obrazu spodni vrstvy na odladéni parametru snimku tvare), vdechny ostatni
Upravy jsou ladény na tomto zakladé.

Krok 1

Aktivujte “Face Recognition” v smart plan

Camera Smart Plan
Network

Video Detection ()

Il

Face Recognition
Face Recognition

Feople Counting
| Refresh | | Save |

Heat Map

Obrazek 5-3 Aktivace rozpoznavani tvare v Smart Plan

Krok 2
Zadejte rozhrani "Face Recognition" a aktivujte funkci zatrzenim enable.

camers o
Network i = 2017= 1= V| Enatie
Period _Setiing_|
| | Face Enhancement
[] Record
Record Deiay 10 Sec (10-300)
~] Relay-out B =2
Alarm Delay 10 Sec (10~300)
" | Send Email
Storage +| Snapshot
System Snap Face image Face E
Information = == ¥ Attribuite )
Target Filter © Max Sike T Deaw Target i EnablcEate Exsosis
e S i E Face Target = - =50 (0-100)
Brightness
Face Exposure =20 {(#]5 (0~100) Sec

Detection Interval

[ DCefauit ! Refresh | | Save [

Obrazek 5-4 Konfigurace rozpoznavani tvare
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5.4.2 Hlavni scéna

1) Odladéni “Exposure” parametrd.

-]

=]

Shutter Customized Range |Z]

=10
|~ 80

off

Profile Day

» Picture Antiflicker | Qutdaoor

Ex' .

Made | Manual

» Backlight

b WE Shutter | 0

» Day & Night Bain | 0

¢ Defog Autalris @ on () Of
JDNR @ On 3
Grade [=]*~

Obrazek 5-5 “Exposure” Doporuc¢ené odladéni parametri

2) V pfipadé potfeby miZze nastavit parametr "Image".

Profile Day

Style Standa_rﬂ

P ENpopAIS Brightness [—]* [:]

» Backlight Contrast [=]- D

RE Saturation [—]~ C]

» Day & Night Sharpness [=]- D

» Defog Gamma [=]- U
Mirrar = On @ Of

Flip | 0°

EIS” On @ Of

Obrazek 5-6 Doporucené odladéni parametra funnkce “Image

3) Oblicejovy Sum a odladéni detaild
5.4.3 WDR scény

Jsou tfi metody odladéni WDR scény:
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1)

Povoleni digitalniho WDR (DWDR)

Digitaini WDR: rozsah parametrii 1-44. Muze vylepSit oblicej s vySSim jasem, ale to mize byt
preexponovano venku s velkym Sumem.

Povoleni realného WDR (WDR 120dB a vice)

Realné WDR: rozsah parametr(i 45-100. Zaru€uje rozpoznani detaill v prostorech s vysokym jasem,
ale svétlost obli¢eje bude trochu tmavsi nez pfi DWDR, a mize dojit ke zdvojeni obrazu na okraji
pohybuijiciho se lidského téla.

rv v

Dokaze zvysit jas obliCeje, ale je zcela pfeexponovan, zaméfuje se pouze na obli¢ej a mize zplsobit
zmeénu jasu obli¢eje v zavislosti na meénicich se okolnich svételnych podminkach, tfeba pokud dojde
k intenzivni zméné slunecniho svétla

Ladéni na misté Ize porovnavat podle mistni situace a zvolit lepsi vysledek. Stale existuji naro¢né scény,
kterym nelze v obecnych scénafich predejit, napfiklad dynamicky rozsah scény je pomérné Siroky coz je
obvyklé v prachodu nebo pfed vstupem, lidé jsou ve stinu budovy, tvar je velmi tmava, pokud se ma
pozorovat s otevienymi o¢ima - v téchto situacich doporucujeme pouzit readlné WDR. Je spravné sledovat
jas tvar(s ot vil [ ymi ogima, pokld j[1dyamilky [0zsah s €[y stfl d[i; mdzllid( I tifikovat pét smyslovy[h
organu na obli¢eji. Proto doporu€ujeme nejprve pouzit digitalni WDR, kdyz lidé chodi ve stinu strom( na
uliti; (1¢ité maz thvyblat jid[ [ Im(tod[Ipoté, (o [vidit(1vysld k obo I DWDR a realného WDR.

Metoda 1 Odladéni na zakladé DWDR

1)

Rezim je nastaven jako WDR v svételném pozadi scény, ladéni v rozsahu parametri 1-44, &im

vvvvv

Profile | Day [~
» Picture Mode | WDR B
» Exposure E| D g
» WHB
v Day & Might
» Defog

Obrazek 5-7 “DWDR” Doporucené parametry odladéni

Upravte “Exposure Parameter” jako na Obrazek 5-5.

Mlzete se pokusit ladit Gamma korekci, dokud neni dostatek jasu v obli€eji, jak je zndzornéno
Obréazek 5-6.

Sum obli¢eje a detail odladéni jako je na Obrazek 5-5.

Odladéni barvy obliceje jako na Obrazek 5-6.

Celkové ladéni barev: celkovou barevnou ¢ast muze prepinat rezim WB obrazek 5-8, obecné Ize
vyuzit rezim "Outdoor" nebo "Street Lamp".
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Profile Day -]

» Picture
Mode Auto =]
r Exposure

+ Backlight

¥ Day & Might

r Defog

Obrazek 5-8 “White Balance” Doporuc¢ené parametry odladéni
Metoda 2 Odladéni zaloZzené na realném WDR

1) Rezim je zménén jako WDR na pozadi podsviceni, ladéni v rozsahu parametrd 45-100, ¢im vétsi je

Profile Night v

KR Mode | WDR [~

» Exposure E| D El 50

+ WEB
» Day & Might

» Defog

Obrazek 5-9 “WDR” Doporucené parametry odladéni

2) Upravte “Exposure” parametry jako na Obrazek 5-5.

3) Muze se pokusit ladit parametr Gamma korekce, pokud je tvaF tmava, jak je zndazornéno na Obrazek
5-6.

4) Odladéni Sumu oblieje, a detaily jako je na Obrazek 5-5.

5) Odladéni barev tvare jako je na Obrazek 5-6.

6) Celkové odladéni barev jako je znazornéno na Obrazek 5-8.
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Metoda 3 Metoda odladéni zaloZzena na zvyseni dolniho limitu uzavérky a Gain
Profile. Day |~

iz Anti-flicker | Outdoor [+

 Expasure

Backiight .
e Shutter | Customized Range [E|

i Shutter | 4 ~[10 | 0~33333)ms
y:Bay gt Gain|0 | ~[80 | (0~100)

¢ Defog

Autolris @ ©n () OR
DNR @ On T Off

zrade =] [:I 50

Obrazek 5-10 “Gain & Shutter” Doporucené parametry odladéni

5.5 Konfigurace operaci

5.5.1 Konfigurace funkce rozpoznavani obli¢eja pro HF8242F-FR

1) Povolte “Face Recognition” smart plan ve web rozhrani, a potom zaskrknéte povoleni funkce ve
“Face Recognition”.

Camera Smart Plan
Network

> Video Detection ®
» Audio Detection M :

Face Recognition

> Face Recognition

> People Counting
et = | Refresh | | Save |

Heat Ma

Obrazek 5-11 Povoleni “Face Recognition” v Smart Plan
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Camera Face Detection IF_e_n;:g Database Config
Network !

=

[ B ¢y T
Viden Detecion - == ] ' Period

Audic Detection

[”] Face Enhancement

71 Record
Record Delay |10 | sec. (10~300)
[F] Relay-out |E|
Heat Map : s
: Alarm Delay [_10 | Sec.(10~300)
Alarm
1 Send Email
Abnormality
[7] Snapshot
Storage
Snap Face Image
System pFz g Face E|
Information [V] Afribute i
TargetFilter @ MaxSize 5197 % 5197
15 - 2 2 || Enable Face Exposure

Cldt=ean 0 [ 0 Face Target =~ (0 ~[£]50 (0~100)

Brightness

Face Exposure ElO -(£]5 (0~100)Sec
Dretection Interval

Default ‘ | Refresh | | Save |

Obrazek 5-12 Povoleni funkce “Face Recognition”

2) Kroky konfigurace databaze tvafi:

a) Vyberte “Add Face” a poté kliknéte “More Info”.

SEEmET——— g

‘Face Database Reaister No Deploy @ Similarity Threshold Mareginfo

1 test 0 i 50 ? &3 )

Step 2: Click more info

Step 1: Add face database

| Refresh | | Save |

v

Obrazek 5-13 Konfigurace database tvari
b) Rezim registrace

Fac tton [ ossse conrs N

Back | FaceDatabase:test E Task List
MName | | Gender | Unlimited IZI Date of Birth | = { Search
Type |Unlimited ~ [+] 1D No. i \

It needs to enter task

Batch registration, it supports

Registration ‘ IElalt:h Registraﬁun|
| mayx 10000 pictures in one batch

list to confirm only

when one single

Single picture registered successively picture is registered.

Obrazek 5-14 Registrace databaze tvari
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c) Format pojmenovani obliceje, e.g., Jack#S1#B19910726#T1#M123456789.jpg

| FaceDatabase: test

= TaskList

Name Sender

Unlimited > Date of Birth | Gocceh |

Type Unlimited v D Mo.

Reaistration | |E—-:l:l'- Regi sh'zi‘-'.--i

Task List

-

Supported Picture Formati jpa)

. Maming Format Name#3Gende#BDate of Bith#T Type#MID Mo.
| Gender1 Male 2 Female

Type:1.1C 2. Passport

| Browse | | Cancel |

Obrazek 5-15 Format databaze pojmenovani obliceje

3) Ostatni poZzadavky na konfiguraci FR kamery:
a) Oblicejova databaze: velikost < 150K, format je .jpg

b) Doporucuje se nastavit podobnost na 80-90%, to ovlivni vysledek rozpoznani, pokud je pfilis
nizk& nebo prili§ vysoka.

@lhua

Main Stream Sub Stream 1 Sub Stream 2 Protocol [{es

Obrazek 5-16 Vysledek rozpoznavani na rozhrani Web Live
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5.5.2 Konfigurace funkce rozpoznavani obli¢eja pro HF8242F-FD

1) Povolte “Face Detection” smart ve web rozhrani, a potom zaskrknéte povoleni funkce ve “Face

Recognition”.

Camera Smart Plan

Network

> Video Detection i . il
L

> Audio Detection

Face Deteclion
» Face Detection

> People Counting ‘ Refash “ Save ‘

Obrazek 5-17 Povoleni “Face Detection” v Smart Plan

Camera Face Detection
Network
¢! Enable
Period ¥ Setling
| Face Enhancement
—| Record
Record Delay 10 Sec {10~300)
Refay-oit E [z
Alarm Dalay 10 | Sec (10-300)
~| Send Email
» Abnormality
¥ Snapshol
Storage
Snap Face Image -
System S L e P 9 Face |_J
Information — — - : Snap Mode Optimized Snag|= |
TargetFilter @ Wax Size & g1 +| Affribiute g
M e . Cleat ~ Enabls Face Exposure
Face Targat L= U [#]50 {0~100)
Bnghtness
Face Exposure QG [£]5 {(0-100) Sec
Detechion Intenval
[ Default | [ Refrash ] [ Save

Obrazek 5-18 Povoleni funkce “Face Detection”

2) Zobrazi vysledek detekce obli¢eje we webovém rozhrani.
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@Jlhua ST S8 T T— -
| OB m-e..m.ﬁ-@@@

re to download and install the plug-in

e L EE o T

Obrazek 5-19 Vysledek detekce obli¢eje na rozhrani Live Web

6 Teplotni mapa

6.1 Popis funkce

Vytvéfi statistiku nahromadéné hustoty lidi v nastaveném ¢asovém rozmezi a v prostoru pouziva riizné
barvy. Uroven barvy je rozdélena na &ervenou, oranzovou, Zlutou, zelenou a modrou, coZ znamena, ze
hustota lidi se pohybuje od vysoké po nizkou. Cervena znamena, Zze nahromadéna hustota je velka a
modra znamena, ze je nahromadéna hustota mald, coz je zobrazeno v Obrazek 6-1.

Network
Event Start Time | 2017-08-04 T 0o o0 0o End Time | 2017-08-04 i 13 0o 0o *Report Max Range Is 1 Week
» Video Detection G | I Export ‘

> Audio Detection
2017-08-04 00:00:00 ~ 2017-08-04 13:00:00 Heat Map Statistics

> Smart Plan
> VS

> Alarm

2017-08-04 12.40.17

> Abnormality

Storage

System
Information

Obrazek 6-1 Teplotni mapa
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6.2 Konfigurace

Log inweb — Setup — Event — Heat Map (viz Table 6-2)

Camera Heat Map I Report

Neawnk [« Enable

Event

» Video Detection
> Audio Detection
» Smart Plan

» VS

> Alarm
> Abnormality

Storage

System

Information

| Default H Refresh H Save

Table 6-2 Konfigurace teplotni mapy

6.3 Volitelné funkce

1) Nastaveni pracovni periody, v zakladu nastaveno na cely den.
2) Vepi$ zpravu, klikni na hledat a poté na exportovat pro odeslani obrazovych dat. (Pozndmka: data
jsou ukladana po hodinach)

Note: Nynéjsi funkce tepelné mapy podporuje ulozeni dat pouze ze sedmi dnu, tyto se budou postupné

prepisovat po jedné hodiné a to opét do max. sedmi dnu. Star$i data tepelné mapy budou smazana pokud

nastavite pfepisovaci méd. Data generovana mimo nastavenou pracovni periodu nebudou ulozena.

7 Flip Mode

7.1 Popis funkce

Tato funkce je pfevazné pouzivana v nékterych vnitfnich prostorech, nebo na perimetrech. Napfiklad kdyz
je kamera nainstalovana v mistnosti, budou se zakaznici vice zaméfovat na vodorovny Uhel instalace.
AvsSak budou se vice zaméfovat na svisly Uhel, kdyz bude kamera v chodbé. IPC je vybavena oto¢enym
maédem, ktery muze byt pouzit k optimalizovani obou, jak vodorovného, tak svislého Ghlu instalace.
Priklad:

Vodorovny Uhel je vét§i nez svisly v zakladnim nastaveni scény, je to jen obdélnikovy pohled na scénu,
ktery je ukazan v Obrazku 7-1.
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Obrazek 7-1 Typicka scéna chodby

V této Uzké, ale dlouhé scéné, ktera je podobna chodbé, obvykle neni potfeba monitorovat pravé a levé
strany (v chodbach to byva vétSinou zed), ale vétSinou je potfeba svisla vzdalenost, ktera ma zvétsit
monitorovaci oblast nahofe, dole a vzdalenost, coz je zobrazeno na Obrazku 7-2.
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Obrazek 7-2 Rezim koridoru (Flip 90°)

7.2 Konfigulal [

Log inweb — Setup — Camera — Conditions — Picture — Flip
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Profile| Day =
Brighiness (5] ~{)}————(z] 50
» Exposure Contrast [—] O 2
» Backlight Saturation [—] D =0
» WB Sharpness [—] 8 =0
» Day & Night Gamma (=) O =0
» Defog Mirror = ON @ OFF
Flip | 0° [
EIS [90°
180°
270°

Obrazek 7-3 Flip Mode Konfigurace

8 EIS

8.1 Popis funkce

Je tfeba provést kompenzaci pohybu na aktualnim snimku pomoci odhadu pohybového vektoru aktualniho
snimku a podle pfiblizné 10% obrazu, coz slouzi ke stabilizaci sekvence obrazu a u€innému snizeni nebo
dokonce odstranéni jitteringu obrazu (rozostfeni a chyby obrazu).

8.2 Konfigurace

Loginweb — Setup — Camera — Conditions — Picture — EIS(ON/OFF)

8.3 Upozornéni

Po zapnuti EIS bude pozorovaci rozsah na vSech &tyfech stranach snizen o 10%, viz obrazek 8-1.
Po zapnuti EIS miZete vidét jittering na okrajich obrazu pohyblivé scény.

Obrazek 8-1 EIS efekt
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9 Odmlzeni

9.1 Popis funkce

Pouziva algoritmus pro vylepSeni kontrastu obrazu pfi zkresleni zptsobeném mlhou.

9.2 Konfigurace

Log inweb — Setup — Camera — Defog(Off/Auto/Manual)

—— e

=
ms

Defog OFF

Obrazek 9-1 Efekt odmlzeni
9.3 Upozornéni

BLC méd je nefunkéni po zapnuti rezimu odmizeni.

10 Triple stream

10.1 Popis funkce

Podporuje nezavislé kédovani vystupu pro tfi streamy.

10.2 Konfigurace

Log inweb — Setup — Video — Main Stream/Substream 1/Substream 2

10.3 Upozornéni

Substream 2 je v zakladnim nastaveni vypnut.
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11 ROI

11.1 Popis funkce

Ve vyhrazené oblasti v obraze mize umoznit komprimaci a kédovani s vysSi kvalitou obrazu, kazdy
kédovaci makro blok ma specifickou Uroven kvality obrazu v rezimu kédovani H.264, a Groven predstavuje
definici kvality obrazu makro blok(. Kvalita videa v oblasti, kterou uzivatelé nastavi, je vy$§i nez hodnota
kvalita videa v ostatnich oblastech, ¢imz bude realizovat optimalni rozpoznani.

Vyhody:

> Snizi se datovy tok v siti, ve stejné Sifce pasma sité je nizSi pfenosova rychlost jednoho kanalu, coz
umozni pfenos vice streamovych kanald.

> Snizuje naroky na Ulozisté, se stejnym Uloznym prostorem niz§i pfenosova rychlost jednoho kanalu
umozni ukladani delsiho videa.

11.2 Nastaveni

Log inweb — Setup — Video — ROI (Povoleni/zakazani a volba urovné)

ke | s | oew | e | e

& Enable Disable

fmage Duafity . 6 | s
| 1
3
|4
| 5
6

Obrazek 11-1 ROI konfigurace
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11.3 Upozornéni

1) ROl je soucast nastaveni vSech tfi streamu.

2) ROl mdze vyuzivat maximalné 4 oblasti, které sdili Groven nastaveni (1-6).

3) PFi nastaveném vysokém datového toku, a dobré kvalité obrazu se ROI zlepSeni znatelné neprojevi,
at' uz je ROI zapnuty nebo vypnuty.

4) U nizSiho toku dat, kdyz je ROI zapnuty, se kvalita obrazu vybrané oblasti znatelné zlepSi oproti
vypnutému, avsak existuji urCité ztraty kvality v oblasti, kde ROI pouzit neni.

12 Detekce rozostieni

12.1 Popis funkce

Funkce rozostfeni mize byt pouZzita pro rozpoznani rozmazaného videa, objektiv se ob&as mulze rozostfit
pfi automatickém doostfovani nebo vnéjsSim vlivem, na zakladé vyhodnoceni aktivuje poplach.

12.2 Konfigurace

Log in web—Setup—Event—Video Detection—Video Tampering—Enable Defocus Detection

Motion Detection I Video Tampering I Scene Changing _

Enable Video Tampering v| Enable Defocus Detection
Working Period

v| Record
Record Delay 10 Second (10~300)

7] Relay-out E] 2
Alarm Delay 10 Second (10~300)
Send Email
PTZ
Snapshot

Default ‘ ‘ Refresh ‘ ‘ Save

Obrazek 12-1 Nastaveni detekce rozostreni

12.3 Upozornéni

Kamera sama nemuze posoudit zda je obraz ostry, ostry musi byt uréen kroky uzivatele.

1) Kdyz uzivatelé vypnou a poté zapnou detekci rozostfeni, tak se jeho zakladni nastaveni nastavi na
aktudlni stav obrazu.

2) Jestli méate funkci automatického ostfeni, tak se zakladni nastaveni nastavi na aktualni stav obrazu
po automatickém doostfeni.
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3) Pokud k ostfeni pouzivate manualni pfiblizeni zaostreni, a obraz je mnohem ¢istSi nez po
automatickém ostfeni, pak je tfeba detekce nastavit na zakladé vysledku ru¢niho nastaveni.

13 Zvuk

13.1 Popis funkce

Filtr hluku okoli: Muze filtrovat a odstranit bily Sum na pozadi.
Pro nastaveni hlasitosti je vstupni hlasitost Audio in/Mic, vystupni hlasitost audiovystupu je nastavena a
regulovana reproduktorem.

13.2 Konfigurace

Log in web — Setup — Audio — Condition

Attribute Attribute
Audioln Type Lineln - Audioln Type Lineln [~
Noise Filter Mic Noise Filter Enable [~
Enable
Microphone Volume  [=] D 50 Microphone Volume  JBIEETE o0
Speaker Volume =l D 50 Speaker Volume = D (x)s50

Obrazek13-1 Konfigurace zvuku

Je tfeba dat pozor na nasledujici kroky pfi pouzivani funkce zvuku, aby jste se vyhnuli zpisobeni Sumu.

1) Pfipojte zafizeni k napéajeni pomoci tfikolikového napéjeciho konektoru

2) Na vybér jsou pouze tfi porty: napajeci, zemnici a audio vystup, mikrofon musi musi byt pfipojen k
napajecimu zdroji, audiovystup mikrofonu je pfipojen ke zvukovému vstupu zafizeni, a zem mikrofonu
a zarfizeni je spolu propojena také.

Kvdli problémadm s “kvilenim” (vysoké piskani) musite vénovat pozornost nasledujicim skute¢nostem pfi

pouzivani funkce zvuku:

1) Nastavte a udrzujte vzdalenost mezi mikrofonem a reproduktorem, to redukuje zvukové echo.

2) ZmenSete zisk pfijimace nebo hlasitost reproduktoru.

3) Pripojte poloduplexni komunikaci interkomu.

4) Pripojte profesionalni zafizeni pro ruseni echa.
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14 Detekce zvuku

14.1 Popis funkce

Jednd se hlavné o detekci abnormalni zmény intenzity zvuku bez vstupu aktuélniho zvuku; (apfiklad tf ba
kfik. Je tfeba ziskat hodnotu pomoci vypoctu energie a frekvence zvuku, maze spustit detekci zvuku kdyz
je EP hodnota > citlivost/prah.

14.2 Nastaveni

Log in web — Setup — Event — Audio Detection

Enable Input Abnormal

Enable Intensity Change
O 26
0 52

Sensitivity E]
=

Threshold

Table 14-1 Audio Detection Configuration

14.3 Upozornéni

1) Citlivost se tyka nastaveni abnormality vstupu zvuku.

2) Jedna se o zménu intenzity pfi nastaveni prahové hodnoty. Sonogram je v realném &ase. Spusti
poplach, kdyz A Ep hodnota™> prah a zobrazi se ¢ervené. Nespusti poplach, kdyz A Ep hodnota <
prah.

15ABF

15.1 Popis funkce

Box kamery podporuji funkci ABF, - automatické doostfeni, pomoci jednoho tlacitka Ize snadno upravit
ohniskovou vzdalenost.
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15.2 Nastaveni

1) Na zadnim panelu: Ovladaci tlacitko ABF vidite na nasledujicich obrazcich.

E Type Box Camera Panel F Type Box Camera Panel

AC 24V /DC 12V

i Y
‘ o @ VioEo out
[
AUDIO OUT AUDIO IN

Table 15-1 Box Camera Back Panels

[l
vt

2) Zweb rozhrani: web — Live — levy horni roh — auto focus

15.3 Upozornéni

Rozsah automatické zpétné ohniskové vzdalenosti je velmi kratky, mdze byt nastaven max. na 2 mm.
Pfedpokladem pouziti ABF je ru¢ni nastaveni objektivu, dokud neni obraz jasny.

16 Prekroceni ¢ary

16.1 Popis funkce

Tripwire, Cesky prekroCeni €ary, se pouziva k detekci toho, Ze nékteré linie v obraze nemohou byt na
monitorované scéné prekroceny, zafizeni vyvola poplach, pokud sledovany objekt pfekroci detekéni linii.

16.2 Pozadavky na testovaci bod

1) Instalaéni vySka
Snazte se, aby uhel pohledu kamery mél urcity Uhel sklonu, ktery je obecné vétsi nez 20 °. Snazte se
zabranit vzajemnému prekryvani cill v ddsledku horizontélniho pohledu, coz maze zpusobit faleSny
poplach, nebo nespusténi alarmu. Instalaéni vyska vnitfni kamery by neméla byt mens$i nez 3 metry,
obecné se doporucuje, aby venkovni instalaéni vySka byla mezi 5 a 10 metry. Pokud je kamera pouzita
v scéné hlidani perimetru plotu, instalacni vySka kamery musi byt vy§S§i nez plot. Kamera musi byt
nainstalovana na velmi stabilni uchyceni, coz ma zabranit tomu, aby se ovliviiovaly vysledky analyz.
2) \Velikost cile
Celkovy podil cile nesmi byt vétsi nez 10%, velikost nesmi byt mensi nez 10 * 10 pixell (pro obrazek
v CIF) v obraze. VySka a Sifka cile nesmi prekrogit 1/3 obrazu. Doporucuje se, aby vyska cile byla
pfiblizné 10% vysky obrazu.
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3) Dréaha pohybu

Snazte se, aby byl smér sledovani vertikalni se smérem pohybu cilového objektu, coz znamena, aby

byl posun cile zfetelnéjSi a aby byl vhodnéjsi pro detekci, a zaroven je tfeba zajistit, ze detekovany cil

objevi v obraze na dobu del$i nez 2 sekundy, délka pohybu musi pfekrogit §itfku samotného cile a

prekrocit detekeni ¢aru. Oblast detekce nesmi byt zablokovana, buffer zony pohybu na obou stranach

linie nemuze byt pFilis maly, coz ma branit tomu, aby byl detekovany cil pfili§ rychle opustil obraz.
4) Pozadi a svétlo

a) Pokuste se zabranit pfesvicenému pozadi pfi zkuSebni instalaci zafizeni, obloha se v obraze
nedoporucuije, jinak by mohlo dojit k pfesviceni nebo ¢aste€nému tmavnuti obrazu, coz neni
vhodné pro detekci. Rozdil v hodnoté jasu mezi objektem detekce a pozadim by nemél byt mensi
nez 10 Urovni Sedi.

b) Pokuste se snizit slozitost monitorované scény, pokud je to mozné. Neni doporu¢eno pouzivat
inteligentni funkce v scénéfi, kde jsou cile na husto a zmény svétla jsou velmi asté. Snazte se
udrzovat mimo odrazné oblasti, jako jsou okna, zemé a vodni plochy apod. Snazte se udrzet
mimo odbocky, stin, oblasti ruseni hejny hmyzu. Doporucuje se, aby vzdalenost mezi
kompenzac¢nim svétlem a kamerou byla idedlné vétSi nez 2 metry, pokud je zapotrfebi
kompenzace svétla externim svételnym zdrojem.

16.3 Konfigurace

Loginweb — Setup — Event — IVS — Tripwire (viz Obrazek 16-1)

Vs

Paramster Setup

Penad Setting

Darieclian A==H bl
|A&-=>B
B-=4
| REgorg Ac=B
Retord Defay 10 Sec (10-300)
"1 Relay-out
Alarir Ditbay 14 Sec, {10-300)
’ = = | Send Email
Tamel Fier B Max Size - Draw Targel
<! Snapshot
Min: Sze y Clegr
Letaun | | Hefr=sh HAve

Obrazek 16-1 konfigurace Tripwire
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TECHNOLOGY

16.4 Nastaveni funkci

Nastaveni pracovni periody, ve vychozim nastaveni je cely den.
Podporuje nastaveni alarmové vazby: zaznam, sepnuti vystupu, odesilani e-mailt a snimku.
Filtr cile umi nastavit maximum a minimum cile, coz znamena maximalni a minimalni velikost cile,

ktery Ize detekovat.

17 Vniknuti

17.1 Popis funkce

Funkce Intrusion, ¢esky vniknuti nebo naruSeni se pouziva k hlidani nékterych oblasti, které nemohou
byt v monitorovacim scénari vstoupeny, opustény nebo prekro€eny. Poplach zafizeni vyvola, pokud se
sledovany objekt dotkne detekéni linie.

17.2 Pozadavky na testovany bod

1)

Instala¢ni vyska

Snazte se, aby Uhel pohledu kamery mél urcity Uhel sklonu, ktery je obecné vétsi nez 20 °. Snazte se
zabranit vzajemnému prekryvani cild v disledku horizontélniho pohledu, coz maze zplsobit faleSny
poplach, nebo nespusténi alarmu. Instalaéni vy$ka vnitfni kamery by neméla byt mensi nez 3 metry,
obecné se doporucuje, aby venkovni instala¢ni vyska byla mezi 5 a 10 metry. Pokud je kamera pouzita
v scéné hlidani perimetru plotu, instalaéni vySka kamery musi byt vyssi nez plot. Kamera musi byt
nainstalovana na velmi stabilni uchyceni, coz ma zabranit tomu, aby se ovlivhovaly vysledky analyz.

Velikost cile

Celkovy podil cile nesmi byt vétsi nez 10%, velikost nesmi byt mensi nez 10 * 10 pixeld (pro obrazek
v CIF) v obraze. VySka a §ifka cile nesmi prekrocit 1/3 obrazu. Doporucuje se, aby vyska cile byla
pfiblizné 10% vysky obrazu.

Draha pohybu

Snazte se, aby byl smér sledovani vertikalni se smérem pohybu cilového objektu, coz znamena, aby
byl posun cile zfetelnéjSi a aby byl vhodnéjsi pro detekci, a zaroven je tfeba zajistit, ze detekovany cil
objevi v obraze na dobu delSi nez 2 sekundy, délka pohybu musi pfekrogit §itfku samotného cile a
prekrocit detekéni ¢aru. Oblast detekce nesmi byt zablokovana, buffer zony pohybu na obou stranach
linie nemuaze byt pFilis maly, coz ma branit tomu, aby byl detekovany cil pfili§ rychle opustil obraz.
Pozadi a svétlo

a) Pokuste se zabranit pfesvicenému pozadi pfi zkuSebni instalaci zafizeni, obloha se v obraze
nedoporuduje, jinak by mohlo dojit k pfesviceni nebo ¢aste¢nému tmavnuti obrazu, coz neni vhodné
pro detekci. Rozdil v hodnoté jasu mezi objektem detekce a pozadim by nemél byt mensi nez 10
arovni Sedi.

b) Pokuste se snizit slozitost monitorované scény, pokud je to mozné. Neni doporu¢eno pouzivat
inteligentni funkce v scénafi, kde jsou cile na husto a zmény svétla jsou velmi Casté. Snazte se
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udrzovat mimo odrazné oblasti, jako jsou okna, zemé a vodni plochy apod. Snazte se udrzet mimo
odbocky, stin, oblasti ruseni hejny hmyzu. Doporu€uje se, aby vzdalenost mezi kompenzacnim
svétlem a kamerou byla idedlné vétsi nez 2 metry, pokud je zapotfebi kompenzace svétla externim
svételnym zdrojem.

17.3 Konfigurace

Prihlaste se do web rozhrani — Setup — Event — IVS — Intrusion (refer to Obrazek 17-1)

¥, 1 Ruiel Irlrusica [=] &

Hamamster Selip

Penod Satting

Action Appears [¥| Cross
Directan EnterdExit =]
Enters
Ewis
1 Recore
Record Delay 10 Sed. {10-300)
| i
- Alam ; 1 Sec: | 10=3001)
Targel Feter @ MaySEe . | Diram Taargel | AT R0
[l Send Email
7| Snapshif
Dedfaul | | REMEsN JGave

Obrazek 17-1 Konfigurave funkce Vniknuti

17.4 Nastaveni funkci

1) Funkce je kombinaci dvou forem chovani inteligentni detekce: objeveni a prekroceni. Vstoupeni
znamena, ze je vyvolan poplach, kdyz se cil objevi ve vyznacené oblasti po nastaveny €as; Prekroceni
znamena, Ze poplach nastane, kdyz cil pfekro¢i (vstupuje nebo vystupuje) hranice ve vyhrazené
oblasti.

2) Nastaveni pracovni periody, ve vychozim nastaveni je cely den.
3) Podporuje nastaveni alarmové vazby: zaznam, sepnuuti vystupu, odesilani e-mailt a snimkad.
4) Filtr cile umi nastavit maximum a minimum cile, coz znamena maximalni a minimalni velikost cile,

ktery Ize detekovat.
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18 Zanechany objekt/Zmizely objekt

18.1 Popis funkce

Funkce zanechany object/ zmizely objekt se pouziva na detekci lidi, vozidel, a dalSich objektd
zanechanych nebo zmizelych v urcité monitorované oblasti. Spusti alarm kdyz se object v oblasti objevi
na urcity ¢as nebo z ni zmizi po néjakém pfedem nastaveném Case.

18.2 Pozadavky na testovaci bod

Instalaéni vyska

Snazte se, aby uhel pohledu kamery mél urcity Uhel sklonu, ktery je obecné vétsi nez 20 °. Snazte se
zabranit vzajemnému prekryvani cill v dusledku horizontélniho pohledu, coZz maze zpuasobit faleSny
poplach, nebo nespusténi alarmu. Instalaéni vyska vnitfni kamery by neméla byt mensi nez 3 metry,
obecné se doporucuje, aby venkovni instalaéni vySka byla mezi 5 a 10 metry. Kamera musi byt
nainstalovana na velmi stabilni uchyceni, coz ma zabranit tomu, aby se ovliviiovaly vysledky analyz.
Velikost cile

Celkovy podil cile nesmi byt vétsi nez 10%, velikost nesmi byt mensi nez 10 * 10 pixell (pro obrazek
v CIF) v obraze. VySka a Sifka cile nesmi prekrogit 1/3 obrazu. Doporucuje se, aby vyska cile byla
pfiblizné 10% vysky obrazu.

Draha pohybu

Snazte se, aby byl smér sledovani vertikalni se smérem pohybu cilového objektu, coz znamena, aby
byl posun cile zfetelngjsi a aby byl vhodnéjsi pro detekci, a zaroven je tfeba zajistit, Ze detekovany cil
objevi v obraze na dobu delSi nez 2 sekundy, délka pohybu musi prekrogit Sitku samotného cile a
prekrogit detekéni ¢aru. Oblast detekce nesmi byt zablokovana, buffer zény pohybu na obou stranach
linie nemaze byt pfilis maly, coz ma branit tomu, aby byl detekovany cil pFili§ rychle opustil obraz.
Pozadi a svétlo

a) Pokuste se zabranit pfesvicenému pozadi pfi zkuSebni instalaci zafizeni, obloha se v obraze
nedoporucuje, jinak by mohlo dojit k pfesviceni nebo ¢asteénému tmavnuti obrazu, coz neni vhodné
pro detekci. Rozdil v hodnoté jasu mezi objektem detekce a pozadim by nemél byt mensi nez 10
arovni Sedi.

b) Pokuste se snizit slozitost monitorované scény, pokud je to mozné. Neni doporu¢eno pouzivat
inteligentni funkce v scénafi, kde jsou cile na husto a zmény svétla jsou velmi Casté. Snazte se
udrzovat mimo odrazné oblasti, jako jsou okna, zemé a vodni plochy apod. Snazte se udrzet mimo
odbocky, stin, oblasti ruSeni hejny hmyzu. Doporu€uje se, aby vzdalenost mezi kompenzaénim
svétlem a kamerou byla idedlné vétsi nez 2 metry, pokud je zapotfebi kompenzace svétla externim
svételnym zdrojem.

47



aJhua

Teomoicer IPC Intelligent Functions Operation Guide

18.3 Konfigurace

Prihlaste se do web rozhrani — Setup — Event — IVS — Abandoned Object/Missing (viz Obrazek

18-1 a Obrazek 18-2)

Paramster Setup

Pernad Hetting
Erusralica 10 See_ (6-3600)
Recard
Hecord Delgy | 10 Sec. (10-300)
Ralay out

Chea Alarm Ditay 10 Sec. (10-300)

G = Send Email
Tamyet Fiter B Max Size b Daw Taigel
S Snapshol

Liedaui | | Refresn | oAYe

Obrazek 18-1 Konfigurace funkce zanechany objekt

Herameter Selup

Penod Hatting

Cruraticn 10 See (6-3600)

| Hecord
Fecort Deay | 10 gec. (10-300)

| Relay-out

Alarn Desay 10 Sec. (10-300)
= Send Emall
Target FEer @ Max Ske 4 Draw Targel

| Snapehol

Leiawst | | RETesn | SAVE

Obrazek 18-2 konfigurace funkce zmizely objekt
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18.4 Rozsirené nastaveni funkce

1) Nastavte nejkrat§i dobu, coz znamena ¢€as od kdy byl cil ponechan nebo chybi, po které se spusti
poplach.

2) Nastaveni pracovni periody, ve vychozim nastaveni je cely den.

3) Podporuje nastaveni alarmové vazby: zaznam, sepnuti vystupu, odesilani e-mailt a snimkau.

4) Filtr cile umi nastavit maximum a minimum cile, coz znamena maximalni a minimalni velikost cile,

ktery Ize detekovat.

18.5 Upozornéni

Systém vytvari statistiky o zménach v popredi, a rozliSuje zanechany objekt nebo chybéjicici objekt podle
podobnosti popfedi a pozadi. To spusti alarm po prekro¢eni ¢asu, ktery uzivatel nastavil. Zanechany objekt
a chybéjici objekt mohou byt Spatné rozliSeny, kdyz je popfedi a pozadi velmi komplikované. Spusti také
poplach, kdyz chodci nebo vozidla zdstanou stat po delSi dobu. Za Gcelem filtrovani takového druhu
poplachu je potfeba aby byl opustény objekt mensi nez lidé a vozidlo, takze mlzeme filtrovat lidi a vozidla
pomoci nastaveni velikosti objektu. Kromé toho je také tfeba spravné nastavit ¢as spusténi poplachu, aby
se zabranilo faleSnému poplachu, kdyz lidé zUstavaji ve sledované oblasti kratkou dobu.

19 Zména scény

19.1 Popis funkce

Funkce zmény scény se pouziva k detekci abnormality monitorovaci scény, napfiklad blokovani, otoceni,
intenzivni zména svétla apod. Inteligentni knihovna provede porovnani plvodniho obrazu s obrazem
kamery, ktera byla zablokovana nebo pfemisténa, a posuzuje, zda je dostate¢na podobnost. Vyvola
poplach, pokud neexistuje srovnatelna podobnost.

19.2 Pozadavky na testovany bod

1)  Vyhnéte se pouziti scény s velkym rozdilem jasu obrazu po zapnuti a vypnuti svétla.

Obrazek pred vypnutim svétla Pouzitelna scéna po vypnuti Nepouzitelna scéna po vypnuti
svétla svétla
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2) Rovnéz potfebuje néjakou referencni oblast s pevnou strukturou kterd neni blokovana pohybem
objektd ve scéng;

3) Na scéné zobrazena v levém obrazku pod textem je snadné vygenerovat faleSny poplach, protoze
pohyblivy dav pokryva vétdinu obrazu a neexistuje zadna pevné oblast pro referenéni oblast, coz
znemoznuje detekci zmény scény. Na scéné znazornéné v pravéem obrazku je jako referenéni oblast

kromeé pohybujiciho se davu pouzita stropni sténa a zed, coz je oblast vhodna pro analyzu.

SEE

Nepouzitelné Pouzitelné

4) Vyhnéte se pouzivani v tunelu, vyhnéte se pouZziti mist, kde dochazi k ruseni svétly vozidel.

19.3 Konfigurace

PFihlaste se do web rozhrani — Setup — Event — Video Detection — Scene Changing (viz Obrazek
19-1)

alhua

~ TECHNOLOGY

Camera Motion Detection || Video Tampering | Scene Changing

Network
Enable

Warking Period

> Smart Plan # Record

> Audio Detection

> S Record Dalay [10 | second (10-300)

> Face Detection ¥/ Relay-out

> People Counting Alarm Delay |10 | Second (10-300)

2 Heat Man Send Emall

arm .
i | Snapshot

> Abnormality

storage Default H Refresh H Save

System

Information

Obrazek 19-1 Konfigurace zmény scény
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19.4 Nastaveni funkci

1) V zakladu je nastavené Ze je zapnutéa cely den.

2) Podporuje nastaveni alarmové vazby: zaznam, sepnuti kontaktu, odesilani e-maild a snimk.

20 FAQ

1. Jak dlouho obvykle trva naucit inteligentni knihovnu pozadi?
Cas uéeni pozadi je pFiblizné 16 sekund.

2. Muze byt tripwire pouzit jako pocitadlo cilu?
Ne. Nemiize byt pouZito jako pfesné pocitani, protoZe nedokaze rozeznat objekty prilis t€sné u sebe.

3. 'V pfipadé ponechani objektu, nelegalniho parkovani, jak algoritmus posuzuje lidi, vozidlo a predmét?
V soucasné dobe miize intelligence library mit pouze osobu / typ vozidla, pokud tsudek o pfedmétu
neni spravny. Pro ponechany objekt, tedy pro lidi, ktefi jse zdrZi dlouho, nebo pro zastavené vozidlo,
ve vychozim nastaveni generuje poplach. Doporucuje se zvysit ¢as do spusténi alarmu, pokud
potrebujeme filtrovat rusivé stavy, obecné je na vice nez 30 sekund. Pokud potfebuje generovat alarm
jen pro malé objekty, tedy filtrovat ruseni lidi a vozidel, Ize to realizovat pomoci nastaveni velikosti.
Detekce zmizeni miZe také realizovat funkci detekce nepovoleného parkovani, mize nastavit velikost
pro filtrovani, aby bylo mozné odlisit vozidlo od objektu.
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